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Аннотация: Ушбу мақола рул бошқармасини текшириш ва синовдан 

ўтказишдан асосий мақсад ишончлилигини ошириш, йўл-транспорт 

ҳодисаларининг келиб чиқиш сабаблари ҳамда оқибатларини камайтиришдан 

иборатдир. 
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хисоблаш, трапециянинг параметрлари, бошқарилувчи ғилдиракларнинг бурилиш 

нисбатлари, синаш стендлари. 

Аннотация: В данной статье основной целью проверки и испытаний рулевого 

управления является повышение надежности, снижение причин и последствий 

дорожно-транспортных происшествий. 
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Annotasia: In this article, the main purpose of steering control inspection and testing 

is to increase reliability, reduce the causes and consequences of traffic accidents. 
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Рул бошқармасининг мустахкамлигига таъсир этувчи асосий омиллардан бирига 

эгилувчанлик (упругость) қобилияти, яъни рул чамбарагини бурилмайдиган ҳолатга 

келтирилиб, бошқарилувчи ғилдиракнинг бурилиш бурчагини, бошқарилувчи 

ғилдирак ўқига таъсир этувчи моментга боғлиқлиги тушунилади.  

Рул юритмасининг мустахкамлигини аниқлаш учун бошқарилувчи ғилдираклар 

кўтарилиб қўйилиб, бошқарилувчи ғилдиракларнинг бурилиш ўқига перпендикуляр 

юзасида момент билан юкланади, 1-расм. Бунда рул чамбараги қўзғалмас қилиб 

маҳкамлаб қўйилади. 
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1-расм. Рул юритмасининг мустахкамлигини синаш схемаси. 

1-бурчак ўлчаш мосламаси; 2-динамометр; 3-тортиш мосламаси. 

 

Тортиш мосламаси 3 ёрдамида,  динамометр 2 орқали, бошқарилувчи 

ғилдираклар момент билан юкланади ва ғилдиракларнинг бурилиш бурчаклари, 

бурчак ўлчаш мосламаси 1да аниқланади. Синов натижалари бўйича рул 

юритмасининг эгилувчанлик тавсиф графиги чизилади, 2-расм. 

 
2-расм. Рул юритмасининг эгилувчанлик тавсифи. 

---------- ғилдиакларни ўнгга буриш; 

_______- ғилдиракларни чапга буриш. 

Рул юритмасининг деталларидаги кучланишлар, рул чамбарагига қўйилган 

ҳисобий куч бўйича аниқланиши ҳам мумкин. Рул сошкасини эгилишга ва буралишга 

ҳисобланади.  

Сошканинг шарсимон бармоғига қўйилган куч, қуйидаги тенгликда аниқланади: 

Рсош = Мрч Ирм ηтр / ls ,   (1) 

бунда,  Мрч – рул чамбарагига қўйилган момент; Ирм – рул механизмининг 

узатиш сони; ηтр – рул механизмининг фойдали иш коэффициенти; ls – сошка валининг 

марказидан, шарсимон бармоқгача бўлган масофа, 3-расм. 

 
3-расм. Рул сошкасининг схемаси. 

Рул чамбарагига қўйилган момент: 
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Мрч = Ррч Rрч ,                  (2) 

бунда, Ррч – рул чамбарагига қўйилган куч; Rрч – рул чамбарагининг радиуси. 

Енгил автомобиллар учун - Ррч = 400Н; Юк автомобиллари учун - Ррч = 700Н. 

Сошканинг хавфли А-А кесимидаги (3-расм) эгилиш кучланиши: 

G = Рсош lп / Wэ ,                 (3) 

бунда, lп – хавфли кесимдан, шарсимон бармоқгача бўлган масофа; Wэ – ўқ 

бўйлаб йўналган қаршилик моменти. 

Ўқ бўйлаб йўналган қаршилик моменти: 

Wэ = π d3 / 34 ,                          (4) 

бунда, d – сошканинг диаметри. 

Буралишдаги кучланиш: 

τб = Рсош lк / Wб ,                        (5) 

бунда, lк – шарсимон бармоқнинг марказий чизиғидан, сошканинг марказий 

чизиғигача бўлган масофа, Wб – хавфли кесимнинг поляр қаршилик моменти. 

Хавфли кесимнинг поляр қаршилик моменти: 

Wб = π d3 / 16 .                         (6) 

Рул сошкасини тайёрлаш учун ишлатиладиган 40Х пўлатнинг мустахкамлик 

чегараси *G+ = 1000 МПа дан кам эмас. 

Рул сошкасининг шарсимон бармоғи эгилишидаги кучланиши: 

Gэ = Рсош l / Wэ ,                       (7) 

             пўлат 40Х учун,   *Gэ+ = 300…400 МПа. 

Эзилишдаги кучланиш: 

             զ = 4 Рсош / (π dш
3) ,   [զ+ =  25...35 МПа .     (8) 

Кесилишдаги кучланиш: 

              Gкес = Рсош  / Fшб ,  [Gкес+ =  25...35 МПа.         (9) 

Бўйланма тортқининг сиқилиш-чўзилиш ва эгилишидаги кучланишларни, (4-

расм) аниқлаш: 

 
4-расм. Рул юритмасиниг деталларидаги кучланишларни аниқлаш схемаси. 

Кесилишдаги кучланиш: 

                  Gкес = Рсош / Fшб , [Gкес+ =  25...35 МПа.          (10) 

бунда, Fшб – шарсимон бармоқ асосининг кесим юзаси. 
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Бўйланма тортқининг сиқилиш-чўзилиш ва бўйланма эгилишидаги 

кучланишларни аниқлаш: 

Сиқилишдаги кучланиш: 

Gс = Рсош / Fб ,                                (11) 

бунда, Fб – бўйланма тортқи кесимининг юзаси. 

Бўйланма эгилишдаги критик кучланиш: 

Gкр = π2 Е J / (L2 F),                        (12) 

бунда, J – тортқи кесимининг экваториал инерция моменти; L – бўйланма 

тортқининг шарнирлари орасидаги масофа, Е – бикрлик (эгилувчанлик) модули, Е = 2 

х 105 МПа. 

Экваториал инерция моменти: 

J = π (dт
4 – dи

4) / 64,                         (13) 

бунда, dт ва dи – мос равишда, тортқининг ташқи ва ички диаметрлари. 

Тортқининг захира устуворлиги: 

         δ = π2 Е J / (Рсош L2),      [δ+ =  1,5 ... 2,5.                 (14) 

Бурувчи ричакни эгувчи кучланиш: 

Gэ = Рсош S / Wэ .                                (15) 

Буралишдаги кучланиш: 

τб = Рсош l / Wб .                                  (16) 

Трапециянинг ён ричакларини эгилиш ва буралишдаги кучланишлари қуйидаги 

Ркт куч, (4-расм) орқали аниқланади: 

Ркт = Рсош S / l .                                    (17) 

Эгилишдаги кучланиш: 

Gэ = Рсош  l /  Wэ .                                (18) 

Буралишдаги кучланиш: 

τб = Ркт l / Wб .                                    (19) 

Трапециянинг кўндаланг тортқиси ҳам бўйланма тортқи сингари ҳисобланади. 

Рул бошқармасини текшириш ва синовдан ўтказишдан асосий мақсад 

ишончлилигини ошириш, автомобилнинг ички пассив хавфсизлигини таъминлаш, 

йўл-транспорт ҳодисаларининг келиб чиқиш сабаблари ҳамда оқибатларини 

камайтиришдан иборатдир. 
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